3 - Designazione

MR 2i 7 P C3E - 28x250 —14,2 V5 HB3 112M4 230.400-50 B5 TB3
POSIZIONE SCATOLA
MORSETTIERAMOTORE
(ved. cap. 3)
TERMINAL BOXPOSITION
(see ch. 3)
DESIGNAZIONE MOTORE
(ved. cap. 3)
MOTOR DESIGNATION
(see ch. 3)
VELOCITA' ENTRATA
| (ved. cap. 3)
INPUT SPEED
(see ch. 3)
FORMA COSTRUTTIVA
| (ved. cap. 4)
MOUNTING POSITION
(seech. 4)
| RAPPORTO DI TRASMISSIONE
TRANSMISSION RATIO
DIMENSIONI DI ACCOPPIAMENTO MOTORE IEC
L_ (ved.cap.?2) ad x OGP
IEC MOTOR COUPLING DIMENSIONS
(seech. 2
L ESECUZIONE
DESIGN E
L MODELLO
MODEL 3
L POSIZIONE ASSI c coassiali
SHAFT POSITION coaxial
L FISSAGGIO p con piedi
MOUNTING foot
0..7
L GRANDEZZA
SIZE
L ROTISMO 21 2 ingranaggi cilindrici
TRAIN OF GEARS 2 cylindrical gear pairs
3 3ingranaggi cilindrici
3 cylindrical gear pairs
L MACCHINA MR motoriduttore
MACHINE gearmotor
10 R Rossi ES Series  2625-01.01
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